Zatacznik 3.1.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
OGRODZENIE

OGRODZENIE DtUGOSCI 1180 MB:

Z PANELI OCYNKOWANYCH 3D, NA COKOLE PREFABRYKOWANYM, NA StUPKACH
STALOWYCH Z PROFILU ZAMKNIETEGO WRAZ Z DOSTAWA | MONTAZEM 2 SZT. BRAM
PRZESUWYCH Z ELEMENTOW PANELOWYCH 3D.

ZAMAWIAIJACY : Zespot Parkow Krajobrazowych Wojewddztwa todzkiego
90-113 t6dz ul. Sienkiewicza 3

ADRES : - miejsce realizacji ogrodzenia
Oddziat Nadpilicznych Parkéw Krajobrazowych w Moszczenicy
97-310 Moszczenica ul. Piotrkowska 106

Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego
Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV)
34928200-0 - Ogrodzenia
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1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

1.1. Zakres robdét objetych specyfikacjg dotyczy prowadzenia robdt w zakresie wykonania
ogrodzenia terenu Oddziatu Nadpilicznych Parkéw Krajobrazowych w Moszczenicy, a w
szczegolnosci wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowg
ogrodzenia z paneli 3D gr.5 mm, mocowanych do stupkéw stalowych z profilu 40 x 60 x 2 mm
osadzonych w stopach betonowych oraz do prefabrykowanych elementéw cokotu.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot jak nizej:

a) Przygotowanie terenu i wytyczenie trasy ogrodzenia.

b) Osadzenie stupkéw w stopach betonowych

c) Montaz prefabrykowanych, zelbetowych elementéw cokotu /deski zelbetowe wraz z
tgcznikami/

d) Montaz paneli 3D

e) Osadzenie stupdéw przybramowych,

f) Montaziregulacja 2 szt. bram przesuwnych

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

2.1. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jakos$¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inzyniera.

2.2. Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia, Wykonawca
przeprowadzi niezbedne uzgodnienia z uzytkownikiem.

3. MATERIAL Y

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robdt wedtug zasad niniejszej specyfikacji s3:
a) Stopy stupkow z betonu monolitycznego B 20

b) stupki stalowe ocynkowane z profilu 40 x 60 x 2 mm dtugosci 270 cm

c) Deski zelbetowe cokotu

d) taczniki desek

e) Panele 3D ocynkowane gr. 5 mm o wym. 173 x 250 cm

f) Elementy mocujace panele do stupkdéw /szt. 3/ oraz panele do cokotu /szt.2/

g) 2 bramy przesuwne o wysokosci 2,0 m i szerokosci 4,0 m z panela 3D gr. 5 mm w ramach
stalowych

z profilu 40 x 60 x 2 mm

4. SPRZET

Sprzet do wykonania ogrodzenia.

a) Ustawienie ogrodzenia wykonuje sie w zasadzie recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu
pomocniczego, jak: szpadle, mtotki, klucze do skrecania srub, obcegi, itp.

b) Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowac: srodki
transportu, zurawie samochodowe, ew. wiertnice o napedzie spalinowym do wykonywania
dotéw pod stupki.

5. TRANSPORT

5.1 Wymagania ogdlne

Materiaty przewidziane do wykonania robdt mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatéw dtugich nalezy
stosowac przyczepy dtuzycowe, a materiaty wysokie nalezy zabezpieczyé w czasie transportu



przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. Zgodnie z technologia zatozong w dokumentac;ji
projektowej do transportu proponuje sie uzy¢ takich srodkéw transportu, jak:

a) ciggnik kotowy

b) samochdd skrzyniowy,

c) samochdéd dostawczy,

d) przyczepa skrzyniowa.

5.2. Wymagania szczegétowe:

a) Panele 3D i stupki zelbetowe, prefabrykowane elementy cokotu nalezy przewozic
Srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed uszkodzeniami
mechanicznymi i wptywami atmosferycznymi.

b) Stupy stalowe przybramowe oraz bramy przewozi¢c mozna dowolnymi Srodkami
transportu zabezpieczajac je przed mechanicznymi uszkodzeniami. Ze wzgledu na znaczne
odlegtosci, materiat nalezy dowozi¢ partiami na zaplanowany odcinek ogrodzenia.

c) Sruby, wkrety, nakretki itp. powinno sie przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych
wyroby przed korozjg i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do
transportu palet, opakowania powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie, np.
za pomocg tasmy stalowej lub folii termokurczliwej.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. 0gdlne warunki wykonania robot:

Stupki z profili zamknietych zostang umieszczone w wykonanych mechanicznie /$widry/
dotkach fundamentowych gt. 90 cm i Srednicy 35 cm i zabetonowane betonem B 20.

Zelbetowy cokot ogrodzenia wykonany z desek zelbetowych miedzy stupkami oraz fgcznikéw
umieszczonych na stupkach nalezy montowac¢ po stwardnieniu betonu fundamentowego
stupkéw.

Panele 3D gr. 5 mm , wys. 173 cm i dt. 250 cm bedg mocowane punktowo do stupkow z
profili /3 punkty mocowania/ oraz do desek cokotu /2 punkty mocowania /.

Kompletny montaz bram przesuwnych z ich regulacjg
Montaz ogrodzenia wraz z bramami w zakresie wykonawcy robot .

6.2.Parametry uzytkowe ogrodzenia
Nowo projektowane ogrodzenie ograniczac bedzie czes¢ terenu Oddziatu.
 Dtugosc¢ ogrodzenia wraz z bramami L=n 1180 m

7.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7 .1. Ogdlne zasady

Wszystkie elementy robét ogrodzenia podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
a) zgodnosci z zamdéwieniem i przepisami,

b) poprawnego montazu,

c) kompletnosci wyposazenia.

7.2. Badania przed przystgpieniem do robot:



Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé od producentow
zaswiadczenie o jakosci (atesty) i przedstawié je Zamawiajgcemu w celu akceptacji.

Do materiatéw, ktdrych producenci sg zobowigzani (przez wtasciwe normy PN i BN)
dostarczy¢ zaswiadczenie o jakosci (atesty) nalezy: panele 3D, rury stalowe, profile
zamkniete.

Uwzgledniajgc nieskomplikowany charakter robot nie zachodzi konieczno$¢ wykonania
badan materiatéw dla tych robdt. Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z
zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiardéw.

7.3. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadadé:
a) sprawdzenie fundamentdow przed zasypaniem,
b) zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

c) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréow
d) prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki,

e) poprawnosc¢ ustawienia stupkéw,

7.4. Pomiary po montazowe w zakresie prawidtowos¢ wykonania ogrodzenia:
a) wysokosc¢ ogrodzenia,

b) prawidtowo$¢ montazu cokotu oraz paneli,

c) rozstaw stupkoéw i ich zabetonowanie,

d) sprawdzenie osiowosci montazu bram.

7. 5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

a) Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
zostang przez Zamawiajgcego odrzucone i niedopuszczone do zastosowania.

b) Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien
Specyfikacji Technicznej zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

8. OBMIAR ROBOT

Kontrakt oparty jest na cenach ryczattowych poszczegdlnych elementdw scalonych Robét
zgodnie z zapisem w Warunkach Szczegétowych Kontraktu (Umowie). Jednostki obmiaru
robot sg zgodne z podanymi w Przedmiarze Robét.

9. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét podlegaja:

e wykonanie ogrodzenia z paneli 3D wraz z zelbetowym, prefabrykowanym cokotem,
e wykonanie i montaz 2 szt. bram przesuwnych

10. PLATNOSCI

Zasady ptatnosci okreslone sg w Warunkach Szczegétowych Kontraktu (Umowie) .

Cena wykonania robdét poza robotami zasadniczymi obejmuje nastepujgce roboty
tymczasowe i prace towarzyszace:

® wyznaczeniem przebiegu ogrodzenia,

e dostarczenie materiatéw, sprzetu oraz ich sktadowanie,

e wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,



e wywoz z terenu budowy materiatdw zbednych,

® uporzadkowanie placu budowy po robotach

® oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktére sg niezbedne do kompletnego wykonania
robot objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy obejmujace zakresem elementy robdot wystepujgce przy wykonywaniu ogrodzen.



